CV DANIEL LIMON MARRUEDO

Grupo de Investigaciéon: Estimacion, Prediccidn, Optimizacién y Control
Departamento/Unidad: Ingenieria de Sistemas y Automatica
Situacion profesional: Catedratico/a de Universidad

Responsable de los siguientes
proyectos/ayudas en la US:

e Proyecto de investigacion:

o

o

Desarrollo de la herramienta SPCIES (PDC2021-121120-C21)

Estrategias Seguras de Rendezvous para Eliminacion Activa de Basura Espacial mediante
Control Predictivo basado en Modelo con Cuantificacion de Incertidumbre (TED2021-
132099B-C33)

Operacion Econdmica Basada en Datos de Sistemas Cyber-Fisicos (DPI2016-76493-C3-

1-R)
Estimacion y Optimizacion Dinamica de la Eficiencia en Infraestructuras Criticas

(DP12013-48243-C2-2-R)

e Contrato con empresas (Arts. 68/83 LOU):

o

Model-based and Data-driven Predictive Control Algorithms for Tracking (PI-

1681/42/2017)

e Actividades de Transferencia de Conocimiento:

o

Gestion eficiente y segura de redes de distribucién y tratamiento de agua basada en

machine learning (GEMA) (PYC20 RE 073 US)

e Ayuda a la investigacion:

o

o

Incentivo al Grupo de Investigaciéon TEP-950 (2021/TEP-950)

Incentivo al Grupo de Investigaciéon TEP-950 (2019/TEP-950)

Incentivo al Grupo de Investigacion TEP-950 (2017/TEP-950)

Ayuda para estancia: Mitsubishi Electric Research Laboratories (PP2018-9791)

Ayuda para JAN CALLIES (PP2017-8382)

Ayuda para estancia Aplicacion de técnicas de control predictivo econdmico al disefio del
sistema de planificacion en tiempo real y navegacion de aeronaves. (PP2016-6267)
Grupo emergente. Estimacioén, Prediccion, Optimizacion y Control (PP2014-2501)

Fault Toleranta Optimal Operation of Critical Processes (PP2014-3223)


https://investigacion.us.es/sisius/sis_depgrupos.php?ct=&cs=&seltext=TEP-950&selfield=CodPAI
https://investigacion.us.es/sisius/sis_dep.php?id_dpto=145
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=34599
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=35660
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=35660
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=27695
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=27695
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=24281
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=28246
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=28246
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=35312
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=36312
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=32725
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=30235
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=31501
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=33453
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=28128
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=26464
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=26455

Participa en los siguientes proyectos/ayudas en
la US:

Proyecto de investigacion:

o

Optimizacién predictiva basada en aprendizaje en tiempo real. Aplicacidn a sistemas de
climatizacion. (P20 00546 - Equipo de Investigacion)
Operacion Segura de Infraestructuras Estratégicas Basada en Optimizacién con

Restricciones Probabilisticas y Aprendizaje (PID2019-106212RB-C41 - Equipo de

Investigacion)
Gestién Optima de Edificios de Energia Cero (P11-TEP-8129 - Investigador)
Técnicas de Control Predictivo para la Gestion Eficiente de Micro-Redes de Energias

Renovables (DPI2010-21589-C05-01 - Investigador)

Highly-complex and networked control systems (HYCON2) (FP7-ICT-2009-5-257462 -

Investigador)

Control predictivo en red (DPI2008-05818 - Investigador)

Hierarchical and Distributed Model Predictive Control of Large-Scale Systems (FP7-ICT-
2007-2-223854 - Investigador)

Control predictivo de procesos interconectados con modos de operacién diversos

(DPI12007-66718-C04-01 - Investigador)

Control y optimizacion de sistemas hibridos de energias renovables (P07-TEP-02720 -
Investigador)
Control predictivo de sistema hibridos (DPI2005-04568 - Investigador)

Control Predictivo Hibrido de Sistemas de Refrigeracion Solar (EXC/2005/TEP-745 -

Investigador)
Estrategias de control predictivo integral de procesos en operacidn semicontinua

(DP12004-07444-C04-01 - Investigador)

Hybrid Control: taming heterogeneity and complexity of networked embedded systems
(HYCON) (FP6-511368 - Investigador)

Control predictivo para procesos con incertidumbre acotadas (DPI12002-04375-C03-01 -

Investigador)
Control predictivo de procesos industriales con funcionamiento discontinuo. Modelado y

aspectos computacionales (DPI2001-2380-C02-01 - Investigador)

NEOXITE: Next Generation Open Control System Ready (IST-2000-28318 -
Investigador)

Assessment of energy saving oil pipelines. Proyecto AESOP (ENK6-CT-2000-00096 -

Investigador)


https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=33584
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=32286
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=20715
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=18484
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=19183
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=14331
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=14407
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=14407
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=11646
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=13235
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=8650
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=10114
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=6627
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=7377
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=1624
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=1015
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=7353
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=7354

e Contrato con empresas (Arts. 68/83 LOU):

o

Wardiam X3: Circuito integrado (ASIC) basado en nuevas topologias de sensor de
campos electromagnéticos controlados (CEMF) (P1-2218/42/2022 - Investigador)
Smart Bath: deteccidn de presencia y agua basada en CEMF para aplicacién en mobiliario
de bafo (PI-2219/42/2022 - Investigador)

SIERRA. Sistema Integrable en Herramientas de Corte Manual: Desarrollo de
Herramientas Seguras- Sierra Circular de Mano (PI-2078/42/2021 - Investigador)
Disefio y desarrollo en un dispositivo SoC (System on Chip) con integracion en silicio de
tecnologia de Campos Magnéticos (P1-1951/42/2019)

PLATER: PLATAFORMA INTEGRAL DE ENERGIAS RENOVABLES (PI-1397/2015 -
Investigador)

ECOWAMER. Monitorizacidon de Fugas, Consumos y Fraude en Redes de Abastecimiento
de Agua (PI-1463/2015 - Investigador)

PLAN OPTIMO DE MUESTREO (ES-1150/33/2013 - Investigador)

Medida Coherente de Caudal (PI-1071/2013 - Investigador)

Medida coherente de Caudal (PI-1071A/2013 - Investigador)

Desarrollo de un sensor de concentracion de CLORURO DE CALCIO (PI-1071B/2013 -
Investigador)

Medida Coherente de Caudal (PI-1081/2013 - Investigador)

Desarrollo de metodologias para la supervisién y mejora de la calidad en la medicién de
caudales (ES-0603/2010 - Investigador)

CONVENIO Secosol Soluciones de Domoética, SL-AICIA (PI-0238/2005 - Investigador)

e Ayuda a la investigacion:

o

o

Incentivo al Grupo de Investigacion TEP-116 (2011/TEP-116 - Investigador)

Incentivo al Grupo de Investigacion TEP-116 (2010/TEP-116 - Investigador)

Ayuda a la Consolidacion del Grupo de Investigacion TEP-116 (2009/TEP-116 -
Investigador)

Ayuda a la Consolidacion del Grupo de Investigacion TEP-116 (2008/TEP-116 -
Investigador)

Ayuda a la Consolidacion del Grupo de Investigacion TEP-116 (2007/TEP-116 -
Investigador)

Ayuda a la Consolidacion del Grupo de Investigacion TEP-116 (2006/TEP-116 -
Investigador)

Ayuda a la Consolidacion del Grupo de Investigacion TEP-116 (2005/TEP-116 -

Investigador)


https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=36790
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=36791
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https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=10277
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=24206
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=23121
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=17557
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=15881
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=13760
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=12340
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=10010

Publicaciones:

Libros

Limoén Marruedo, Daniel, Ruiz Arahal, Manuel, Bordons Alba, Carlos:
Teoria de Sistemas. Ed. 1. Universidad de Sevilla. Escuela Tecnica Superior de Ingenieria. Universidad
de Sevilla. 2000. 169. ISBN 84-88783-51-5

Alamo Cantarero, Teodoro, Limén Marruedo, Daniel, Ortega Linares, Manuel Gil, Ruiz Arahal, Manuel,
Heredia Benot, Guillermo:

Introduccion al Simulink.modelado y Simulacién de Sistemas Dinamicos. Ed. 1. Universidad de Sevilla.
1999. ISBN 84-88783-43-4

Capitulos en Libros

Limén Marruedo, Daniel, Alamo Cantarero, Teodoro:
Encyclopedia of Systems and Control. En: Encyclopedia of Systems and Control. Springer. 2015. ISBN
978-1-4471-5058-9

Ferramosca, Antonio, Limén Marruedo, Daniel, Gonzalez, A.h.:

Cooperative Distributed MPC Integrating a Steady State Target Optimizer. Vol. 69. Pag. 569-600. En:
Distributed Model Predictive Control Made Easy. Vol. 69 - Intelligent Systems, Control and Automation:
Science and Engineering. Dordrecht Heidelberg New York London. Springer. 2014. 601. ISBN 978-94-
007-7005-8

Limoén Marruedo, Daniel, Ferramosca, Antonio, Alvarado Aldea, Ignacio, Alamo Cantarero, Teodoro,
Fernandez Camacho, Eduardo:

MPC for Tracking of Constrained Nonlinear Systems. Vol. 384. Pag. 315-323. En: Nonlinear Model
Predictive Control (Lcni 384). Ed. 384. Estados Unidos. Springer-Verlag. 2009. ISBN 978-3-642-01093-4

Limén Marruedo, Daniel, Raimondo, D.M., Alamo Cantarero, Teodoro, Mufioz de la Pefia Sequedo, David,
Bravo Caro, José Manuel, et. al.:

Input-to-State Stability: a Unifying Framework for Robust Model Predictive Control. Vol. 384. Pag. 1-

26. En: Nonlinear Model Predictive Control (Lcni 384). Ed. 384. Estados Unidos. Springer-Verlag. 2009.
ISBN 978-3-642-01093-4

Limoén Marruedo, Daniel, Alamo Cantarero, Teodoro, Fernandez Camacho, Eduardo, Bravo Caro, José
Manuel, Rodriguez Ramirez, Daniel, et. al.:

Interval Arithmetic in Robust Nonlinear MPC. Vol. 358. Pag. 317-326. En: Assessment and Future
Directions of Nonlinear Model Predictive Control (Lncis). Ed. 358. New York. Springer-Verlag. 2007. ISBN
978-3-540-72698-2

Alamo Cantarero, Teodoro, Fiacchini, Mirko, Cepeda Caballos, Alfonso, Limén Marruedo, Daniel, Bravo
Caro, José Manuel, et. al.:

On the Computation of Robust Control Invariant Sets for Piecewise Affine Systems. Vol. 358. Pag. 131-
140. En: Assessment and Future Directions of Nonlinear Model Predictive Control (Lncis). Ed. 358. New
York. Springer-Verlag. 2007. ISBN 978-3-540-72698-2

Gomes da Silca, J.m, Limén Marruedo, Daniel, Alamo Cantarero, Teodoro, Ferndndez Camacho,
Eduardo:

Output Feedback for Discrete-Time Systems With Amplitude and Rate Constrained Actuators. Vol. 1.
Pag. 369-396. En: Advances Strategies in Control Systems With Input and Output Constraints.. Ed. 346.
Berlin, Heidelberg. Springer. 2007. ISBN 3-540-37009-9

Alvarado Aldea, Ignacio, Findeise, R., Klhl, Peter, Allgéwer, F., Limén Marruedo, Daniel:

Iteratively Improving Moving Horizon Observers for Repetitive Processes. Vol. 1. Pag. 39-54. En: Taming
Heterogeneity and Complexity of Embedded Control. Paris, Francia. International Scientific and Technical
Encyclopedia (Iste). 2006. ISBN 9781905209651

Bravo Caro, José Manuel, Limén Marruedo, Daniel, Alamo Cantarero, Teodoro, Ferndndez Camacho,
Eduardo:

Aplicacion del Analisis Intervalar al Control Predictivo Basado en Modelo. Pag. 143-152. En: El Anélisis
de Intervalos en Espafia: Desarrollos, Herramientas y Aplicaciones. Gerona, Espafia. Documenta
Universitaria. 2005. ISBN 84-934349-1-4




Gomez Ortega, Juan, Rodriguez Ramirez, Daniel, Limén Marruedo, Daniel, Ferndndez Camacho,
Eduardo:

Predictive mobile robot using soft computing techniques. Vol. 1. Pag. 335-342. En: Intelligent
Techniques and Soft Computing in Nuclear Science and Engineering. Bélgica. World Scientific Publishing.
2000. ISBN 981-02-4356-1

Limon Marruedo, Daniel, Gomez Ortega, Juan:

Navegacion Neural de un Robot Mévil Basadas en un Sensor de Distancias Laser. Vol. 1. Pag. 173-

181. En: Aplicaciones de Redes de Neuronas en Supervisién, Diagnosis y Control de Procesos.. Caracas,
Mexico. Equinoccio. 1999. ISBN 980-237-190-4

Publicaciones en Revistas

Carnerero, Alfonso Daniel, Ramirez, D.R., Alamo Cantarero, Teodoro, Limén Marruedo, Daniel:
Kernel-Based State-Space Kriging for Predictive Control. En: IEEE - CAA Journal of Automatica Sinica.
2023. Vol. 10. Nim. 5. Pag. 1263-1275. 10.1109/Jas.2023.123459

Cotorruelo Jiménez, Andrés, Garone, Emanuele, Kolmanovsky, Ilya, Ramirez, D.R., Limdn Marruedo,
Daniel:

Computation of maximal output admissible sets for linear systems with polynomial constraints. 2023.
Vol. 5. Nim. 1. 10.1002/adc2.119

J A. Borja Conde, Witheephanich, Kritchai, Coronel Toro, Juan Francisco, Limén Marruedo, Daniel:
Thermal modeling of existing buildings in high-fidelity simulators: A novel, practical methodology. En:
Energy and Buildings. 2023. Vol. 292. https://doi.org/10.1016/j.enbuild.2023.113127

Carnerero, Alfonso Daniel, Ramirez, D.R., Alamo Cantarero, Teodoro, Limén Marruedo, Daniel:
Probabilistically Certified Management of Data Centers Using Predictive Control. En: IEEE Transactions
on Automation Science and Engineering. 2022. Vol. 19. Nim. 4. Pag. 2849-2861.
10.1109/Tase.2021.3093699

Lu, Liang, Limén Marruedo, Daniel, Kolmanovsky, Ilya:
Selt-triggered MPC with performance guarantee for tracking piecewise constant reference signals. En:
Automatica. 2022. Vol. 142. Nim. 110364. Pag. 1-8. https://doi.org/10.1016/j.automatica.2022.110364

Dong, Kaikai, Luo, Jianjun, Limén Marruedo, Daniel:

A novel stable and safe model predictive control framework for autonomous rendezvous and docking
with tumbling target. En: Acta Astronautica. 2022. Vol. 200. Pag. 176-178.
https://doi.org/10.1016/j.actaastro.2022.08.012

Bejarano, Guillermo, Manzano, J.M., Salvador, J. R., Limén Marruedo, Daniel:

Nonlinear model predictive control-based guidance law for path following of unmanned surface
vehicles. En: Ocean Engineering. 2022. Vol. 258. NUm. 111764. Pag. 1-14.
10.1016/j.0oceaneng.2022.111764

Alvarado Aldea, Ignacio, Krupa, Pablo, Limén Marruedo, Daniel, Alamo Cantarero, Teodoro:
Tractable robust MPC design based on nominal predictions. En: Journal of Process Control. 2022. Vol.
111. Pag. 75-85. https://doi.org/10.1016/j.jprocont.2022.01.006

Alamo Cantarero, Teodoro, Krupa, Pablo, Limén Marruedo, Daniel:

Restart of accelerated first order methods with linear convergence under a quadratic functional growth
condition. En: IEEE Transactions on Automatic Control. 2022. Vol. Early. Num. ACCESS. Pag. 1-8.
10.1109/Tac.2022.3146054

Krupa, Pablo, Alvarado Aldea, Ignacio, Limén Marruedo, Daniel, Alamo Cantarero, Teodoro:
Implementation of Model Predictive Control for Tracking in Embedded Systems Using a Sparse Extended
ADMM Algorithm. En: IEEE Transactions on Control Systems Technology. 2022. Vol. 30. Num. 4. Pag.
1798-1805. 10.1109/Tcst.2021.3128824

Nadales, Juan M., Manzano, J.M., Barriga Barros, Angel, Limén Marruedo, Daniel:

Efficient FPGA Parallelization of Lipschitz Interpolation for Real-Time Decision-Making. En: IEEE
Transactions on Control Systems Technology. 2022. Vol. 30. Num. 5. Pag. 2163-2175.
10.1109/Tcst.2021.3136616

Krupa, Pablo, Limdén Marruedo, Daniel, Alamo Cantarero, Teodoro:
Harmonic based model predictive control for set-point tracking. En: IEEE Transactions on Automatic
Control. 2022. Vol. 67. Nim. 1. Pag. 1-14. 10.1109/Tac.2020.3047579




Manzano, J.M., Muiioz de la Pefia Sequedo, David, Limén Marruedo, Daniel:
Oracle-based economic predictive control. En: Computers & Chemical Engineering. 2021. Vol. 153.
10.1016/j.compchemeng.2021.107434

Cotorruelo, Andrés, Ramirez, D.R., Limdén Marruedo, Daniel, Garone, Emanuelle:
Nonlinear MPC for Tracking for a Class of Nonconvex Admissible Output Sets. En: IEEE Transactions on
Automatic Control. 2021. Vol. 66. NUm. 8. Pag. 3726-3732. 10.1109/Tac.2020.3025297

Cotorruelo, Andrés, Hosseinzadeh , Mehdi, Ramirez, D.R., Limén Marruedo, Daniel, Garone, Emanuele:
Reference dependent invariant sets: Sum of squares based computation and applications in constrained
control. En: Automatica. 2021. Vol. 129. https://doi.org/10.1016/j.automatica.2021.109614

Manzano, J.M., Mufioz de la Pefia Sequedo, David, Calliess, Jan Peter, Limén Marruedo, Daniel:
Componentwise Holder inference for robust learning-based MPC. En: IEEE Transactions on Automatic
Control. 2021. Vol. 66. Num. 11. Pag. 5577-5583. 10.1109/Tac.2021.3056356

Manzano, J.M., Muiloz de la Pefia Sequedo, David, Calliess, Jan, Limén Marruedo, Daniel:

Online learning constrained model predictive control based on double prediction. En: International
Journal of Robust and Nonlinear Control. 2021. Vol. 30. Nim. 18. Pag. 1-17.
https://doi.org/10.1002/rnc.5124

Manzano, J.M., Limén Marruedo, Daniel, Mufioz de la Pefia Sequedo, David, Calliess, Jan:
Robust learning-based MPC for nonlinear constrained systems. En: Automatica. 2020. Vol. 117. NUm.
108948. Pag. 1-7. 10.1016/j.automatica.2020.108948

Krupa, Pablo, Limdén Marruedo, Daniel, Alamo Cantarero, Teodoro:
Implementation of Model Predictive Control in Programmable Logic Controllers. En: IEEE Transactions on
Control Systems Technology. 2020. Vol. 29. Nim. 3. Pag. 1117-1130. 10.1109/Tcst.2020.2992959

Manzano, J.M., Limdn Marruedo, Daniel, Mufioz de la Pefia Sequedo, David, Calliess, Jan Peter:
Output Feedback MPC based on Smoothed Projected Kinky Inference. En: IET Control Theory and
Applications. 2019. Vol. 13. Nim. 6. Pag. 795-805. 10.1049/iet-cta.2018.5522

Hosseinzadeh, Mehdi, Cotorruelo, Andrés, Limén Marruedo, Daniel, Garone, Emanuele:

Constrained Control of Linear Systems Subject to Combinations of Intersections and Unions of Concave
Constraints. En: IEEE Control Systems Letters. 2019. Vol. 3. NUm. 3. Pag. 571-576.
10.1109/Lcsys.2019.2913455

Cotorruelo, Andrés, Limén Marruedo, Daniel, Garone, Emanuele:
Output Admissible Sets and Reference Governors: Saturations are not Constraints!. En: IEEE
Transactions on Automatic Control. 2019. Vol. 65. Nim. 3. Pag. 1192-1197. 10.1109/Tac.2019.2921672

Limoén Marruedo, Daniel, Ferramosca, Antonio, Alvarado Aldea, Ignacio, Alamo Cantarero, Teodoro:
Nonlinear MPC for Tracking Piece-Wise Constant Reference Signals. En: IEEE Transactions on Automatic
Control. 2018. Vol. 63. NUm. 11. Pag. 3735-3750. 10.1109/Tac.2018.2798803

Ferramosca, Antonio, Gonzalez, Alejandro H., Limén Marruedo, Daniel:
Offset-free multi-model economic model predictive control for changing economic criterion. En: Journal
of Process Control. 2017. Vol. 54. NUm. 6. Pag. 1-13. 10.1016/j.jprocont.2017.02.014

Pereira Martin , Mario, Mufioz de la Peha Sequedo, David, Limdn Marruedo, Daniel, Alvarado Aldea,
Ignacio, Alamo Cantarero, Teodoro:

Robust Model Predictive Controller for Tracking Changing Periodic Signals. En: IEEE Transactions on
Automatic Control. 2017. Vol. 62. Nim. 10. Pag. 5343-5450. 10.1109/Tac.2016.2636751

Muiioz de la Pefla Sequedo, David, Limén Marruedo, Daniel, Pereira Martin , Mario:
Robust economic model predictive control of a community micro-grid. En: Renewable Energy. 2017. Vol.
100. Pag. 3-17. 10.1016/j.renene.2016.04.086

Limoén Marruedo, Daniel, Mufioz de la Pefia Sequedo, David, Jones, Colin N:
Editorial: Special section on Nonlinear Model Predictive Control. En: Annual Reviews in Control. 2016.
Vol. 41. Pag. 183-183. 10.1016/j.arcontrol.2016.04.007

Pereira Martin , Mario, Mufioz de la Pefla Sequedo, David, Limén Marruedo, Daniel, Alvarado Aldea,
Ignacio, Alamo Cantarero, Teodoro:

Application to a drinking water network of robust periodic MPC. En: Control Engineering Practice. 2016.
Vol. 57. Pag. 50-60. http://dx.doi.org/10.1016/j.conengprac.2016.08.017

Limoén Marruedo, Daniel, Pereira Martin , Mario, Mufioz de la Pefia Sequedo, David, Alamo Cantarero,
Teodoro, Jones, Colin N, et. al.:

MPC for tracking periodic references. En: IEEE Transactions on Automatic Control. 2016. Vol. 61. Num.
4. Pag. 1123-1128. 10.1109/Tac.2015.2461811




Lopes de Lima, Marcelo, Limén Marruedo, Daniel, Mufioz de la Pefia Sequedo, David, Camponogara,
Eduardo:

Distributed Satisficing MPC with Guarantee of Stability. En: IEEE Transactions on Automatic Control.
2016. Vol. 61. NUm. 2. Pag. 532-537. 10.1109/Tac.2015.2440633

Pereira Martin , Mario, Limén Marruedo, Daniel, Mufioz de la Pefia Sequedo, David, Alamo Cantarero,
Teodoro:

Periodic Economic Control of a Nonisolated Microgrid. En: IEEE Transactions on Industrial Electronics.
2015. Vol. 62. NUm. 8. Pag. 5247-5255. 10.1109/Tie.2015.2404815

Gruber, Jorn Klaas, Rodriguez Ramirez, Daniel, Limén Marruedo, Daniel, Alamo Cantarero, Teodoro:

A convex approach for NMPC based on second order Volterra series models. En: International Journal of
Robust and Nonlinear Control. 2015. Vol. 25. Nim. 18. Pag. 3546-3571.
http://dx.doi.org/10.1002/rnc.3279
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