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Grupo de Investigacion: Robotica, Vision y Control
Departamento/Unidad: Ingenieria de Sistemas y Automatica
Situacién profesional: Profesor/a Titular de Universidad

Responsable de los siguientes
proyectos/ayudas en la US:

e Proyecto de investigacion:
o Agricultura Sostenible de Citricos con Inteligencia Artificial - ATTENTIA

(0085 ATTENTIA 5 E)

o Robotics and Artificial Intelligence for Critical Asset Monitoring (RAICAM) (GA
N°101072634)
o “DIH4AI Al ondemand platform for regional interoperable DIHs Network - AI4DDC)”

(GRANT AGREEMENT NO. 101017057)

o Robotics for Infrastructure Inspection and Maintenance (RIMA (SI1-1927/23/2020)

o TERRINET. The European Robotics Research Infrastructures Network (SI1-1757/23/2017)

o Autonomous Aerial Systems for Marine and Coastal Monitoring (MarineUAS) (H2020-

MSCA-ITN-2014-642153)

o Sistema de Manipulacion Mediante Robots Aéreos para el Mantenimiento en la
Generacién y Distribucion de Energia. Aplicacion a los Aerogeneradores (DPI12014-
59383-C2-1-R)

o Euro-mediterranean Wildland fire laboratory, a 'wall-less' laboratory for wildland fire
sciences and technologies in the Euro-Mediterranean Region (EUFIRELAB) (EVR1-CT-

2002-40028)
o Visién artificial y técnicas de reconocimiento de entornos naturales poco estructurado
(TAP97-0618)

e Contrato con empresas (Arts. 68/83 LOU):

o “ARPODES". Avocado Ripening Point Detection System. (PI-2262/23/2022)

o AVINSPEC - Aerial photoVoltaic Inspection. Investigacién en técnicas de localizacién
precisa con multiples sensores en UAVs sobre plantas fotovoltaicas (PI-1807/23/2018)

o AERINS. Sistemas de Navegacién Inteligentes en Cercania de Lineas Eléctricas. (PI-
1882/23/2018)

o "SISEFRU" Desarrollo y validaciéon de un sistema innovador de seleccién de frutas de
mayor rendimiento y menores dimensiones (P1-1472/2015)

o Robotics and Remote Sensing (ROBRESENS). Terrestrial and Space Energy Analysis (PI-
1118/23/2013)

o Robot de remachado flexible en aeronaves (PI-1204/2013)
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Participa en los siguientes proyectos/ayudas en
la US:

Proyecto de investigacion:

o

Robética inteligente para Servicios Espaciales en Orbita (AROSA) (CPP-2021-008629 -

Equipo de Investigacion)
TEMA. Trusted Extremely Precise Mapping and Prediction for Emergency Management

(81-2285/23/2023 - Investigador)

AeroSTREAM. Strengthening Research and Innovation Excellence in Autonomous Aerial

Systems (S1-2288/23/2023 - Investigador)

SIMAR- HORIZON-CL4-2021-DIGITAL-EMERGING-01-10 (81-2226/23/2022 -

Investigador)
Robots aéreos inteligentes para inspeccion y mantenimiento de instalaciones industriales

(PDC2021-121524-100 - Equipo de Investigacion)

AErial RObotic TRAINing for the next generation of European infrastructure and asset

maintenance technologies” — AERO-TRAIN (953454 - Investigador)

Sistema robdtico hibrido aéreo-acuatico para muestreo, monitorizacion e intervencion

(PID2020-119027RB-100 - Equipo de Investigacion)

PILOTs for robotic INspection and maintenance Grounded on advanced intelligent

platforms and prototype applications (PILOTING) (SI-1976/23/2019)

AERIAL COgnitive integrated multi-task Robotic system with Extended operation range

and safety (AERIALCORE) (S1-1974/23/2019)

GAUSS: Galileo-EGNOS as an Asset for UTM Safety and Security (SI-1740/23/2018 -

Investigador)

RESIST. RESIlient Transport InfraSTructure to Extreme Events (SI-1857/23/2018)
General compliant aerial Robotic manipulation system Integrating Fixed and Flapping
wings to INcrease range and safety (GRIFFIN) (SI-1867/23/2018 - Investigador)
Sistema de Manipulacién Roboética Aérea con Capacidad de Locomocion Terrestre para
Incrementar Eficiencia y Duracién de Misiones en Aplicaciones de Mantenimiento

(DPI2017-89790-R - Equipo de Investigacion)

Sistema de inspeccién en espacios confinados mediante el uso de UAS (RTC-2017-6449-
5 - Investigador)

MULTIDRONE. Multiple Drone Platform for Media Production Grant Agreement number:
731667 - MULTIDRONE - H2020-ICT-2016-2017/H2020-ICT-2016-1 (SI-
1666/23/2017 - Investigador)

HYFLIER. HYbrid FLying-rolling with-snakE-aRm robot for contact inspection (SI-
1762/23/2017 - Investigador)
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AErial RObotic system integrating multiple ARMS and advanced manipulation capabilities
for inspection and maintenance (AEROARMS) (SI-1439/2015 - Investigador)

AEROBI: AErial RObotic System for in-Depth Bridge Inspection by Contact (SI-
1507/23/2015 - Investigador)

Misiones Cooperativas de Larga Duracién Integrado Robots Aéreos (DPI2011-28937-
C02-01 - Investigador)

Aerial Robotics Cooperative Assembly System (FP7-ICT-2011-287617 - Investigador)

Estimation and control for safe wireless high mobility cooperative industrial systems (EC-

SAFEMOBIL) (FP7-ICT-2011.3.3-288082 - Investigador)

PLANET: PLAtform for the deployment and operation of heterogeneous NETworked
objects (FP7-ICT-257649 - Investigador)

Sistema para el Despliegue y Operacién Auténoma de Redes de Sensores Empleando
Vehiculos Aéreos no Tripulados (P09-TEP-5120 - Investigador)

Robdtica Ubicua en Entornos Urbanos (P09-TIC-5121 - Investigador)

Fiabilidad y seguridad en robdtica aérea (DP12008-03847 - Investigador)

CONET, Network of Excellence (SI-0190/2008 - Investigador)

Sistemas de Robots en Red (SIRE) (P06-TEP-01494 - Investigador)

Robots aéreos y redes de sensores con nodos moviles para la percepcion cooperativa
(DPI2005-02293 - Investigador)

Sistemas auténomos y distribuidos para la conservacién del Medio Natural

(EXC/2005/TEP-375 - Investigador)

Sistema integrado de ayuda a la navegacion (SN-0032/2004)

Nuevas técnicas para estimacion automatica del peso y otros parametros caracteristicos
en cultivos piscicolas mediante métodos opticos. (Proyecto TESAMO) (SN-0250/04 -
Investigador)

Sistema basado en vision artificial estéreo para la estimacion automatica de la biomasa
y monitorizacién de jaulas marinas en Acuicultura (ACU03-018 - Investigador)
Cooperating embedded systems for exploration and control featuring wireless sensor
networks. (Proyecto EMBEDDED WISENTS) (FP6-2003-IST-2 - Investigador)

Sistema integrado helicoptero auténomo-robot movil terrestre (DPI12002-04401-C03-

03 - Investigador)

Forest fire spread prevention and mitigation (SPREAD) (EVG1-CT-2001-00043 -

Investigador)

Real time coordination and control of multiple heterogeneous unmanned aerial vehicles
(COMETS) (IST-2001-34304 - Investigador)

Sistemas inteligentes de monitorizaciéon y control en piscifactorias (1FD97-1416 -

Investigador)


https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=26709
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=27211
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=27211
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=20140
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=20140
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=23363
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=22070
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=19896
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=16069
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=16070
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=14357
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=14581
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=11880
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=8657
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=10192
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=8089
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=7837
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=6980
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=7895
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=1617
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=1617
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=2592
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=2633
https://investigacion.us.es/sisius/sis_proyecto.php?idproy=731

Nuevas técnicas de percepcion para deteccion y seguimiento empleando térmicas y
visuales (1FD97-0566 - Investigador)

INFLAME. Fire Behaviour Modelling and Testing (SI-0285/2001 - Investigador)
DEDICS: Distributed Environmental Disaster Information and Control System (SI-

0068/1996 - Investigador)

e Contrato con empresas (Arts. 68/83 LOU):

o

Disefio y desarrollo de sistema de mision y supervision para la inspeccion de colectores
mediante UAV (PI-1767/23/2017 - Investigador)

INSPEQ-UAVs PARA INSPECCION DE INTERIOR DE EQUIPOS (PI-1788/23/2018 -
Investigador)

INSPESOL-INSPECCION DE PLANTAS SOLARES CON MULTIPLES ROBOTS AEREOS (PI-
1789/23/2018 - Investigador)

Sistema de navegacion de UAVS en colectores (PI-1837/23/2018 - Investigador)
Mohamed Bin Zayed International Robotics Challenge (PI-1625/23/2016 - Investigador)
ATICA: Vehiculo Logistico de Alta Movilidad y Capacidad de Conduccion Auténoma. All-
Terrain Intelligent Compact & Autonomous Vehicle (PI-0991/2012 - Investigador)
MYCUAS: Estacion de mando y control para sistemas aéreo no tripulados en vigilancia
de perimetros y fronteras expuestas al trafico ilegal de personas. Proyecto CENIT Integra
(PI-0623/2010 - Investigador)

VICUAS: Aplicaciones de sistema aéreo no tripulado para vigilancia en perimetros y
fronteras expuestas al trafico ilegal de personas. Proyecto CENIT Integra (PI-
0627/2010 - Investigador)

Monitorizacion y medida de incendios forestales empleando helicopteros (PI-
0280/2010 - Investigador)

TECAIL: Tecnologia para la automatizaciéon de Vehiculos industriales (PI-0444/2010 -
Investigador)

Disefio y desarrollo de sistemas de control para vehiculo 8x8 con propulsion hibrido-
eléctrica. (0436/0244 - Investigador)

Proyecto ATLANTIDA: Desarrollo del Flight Management System y tecnologia para
realizacion de puebas (PI-0082/2008 - Colaborador)

Sistema de Gestion Remota del vuelo de las aeronaves desde Tierra para la plataforma
ATLANTIDA (PI-0400/2008 - Investigador)

Aplicacion de tecnologias lider a aeronaves no tripuladas para la investigacion y
desarrollo en ATM (PI-0634/2007 - Investigador)

Sistema de control de vehiculos a distancia; UGV (PI-0659/2007 - Investigador)
HELINSPEC. Técnicas de vision artificial y teleoperacion para inspeccion y medida

empleando helicoptero no tripulado (TI-352/2003 - Investigador)
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o Sistemas electro-o6pticos de ayuda a la navegacién (TI-301/2002 - Investigador)
o Sistema estatico de alerta infrarroja (AIRE) (PI-0403/1999 - Investigador)
o Incorporacién de tenologias de vision por computador al sistema BOSQUE (PI-

0144/1998 - Investigador)

e Ayuda a la investigacion:

o Incentivo al Grupo de Investigacion TEP-151 (2017/TEP-151 - Investigador)

o Incentivo al Grupo de Investigacion TEP-151 (2011/TEP-151 - Investigador)

o Incentivo al Grupo de Investigacion TEP-151 (2010/TEP-151 - Investigador)

o Ayuda a la Consolidacién del Grupo de Investigacién TEP-151 (2009/TEP-151 -
Investigador)

o Ayuda a la Consolidaciéon del Grupo de Investigacién TEP-151 (2008/TEP-151 -
Investigador)

o Ayuda a la Consolidaciéon del Grupo de Investigacion TEP-151 (2007/TEP-151 -
Investigador)

o Ayuda a la Consolidaciéon del Grupo de Investigacion TEP-151 (2006/TEP-151 -
Investigador)

o Ayuda a la Consolidacion del Grupo de Investigacion TEP-151 (2005/TEP-151 -
Investigador)

o Congreso 'World Automation Congress, WAC2004' (DP12002-12859-E - Investigador)

o X Congreso Espafiol sobre Tecnologias y Légica FUZZY-ESTYLF 2000. V Jornadas sobre

Transferencia de Tecnologia FUZZY (TIC2000-1860-E - Investigador)

Publicaciones:

Capitulos en Libros

Acevedo Bafiez, Jose Joaquin, Arrue Ulles, Begofia C., Ollero Baturone, Anibal:
Cooperative Search, Reconnaissance, Surveillance. Pag. 383-396. En: Unmanned Aircraft Systems. John
Wiley & Sons Ltd, International Publishing. 2016

Acevedo Bafiez, Jose Joaquin, Arrue Ulles, Begofia C., Maza Alcaiiiz, Jesus Ivan, Ollero Baturone, Anibal:
Distributed Cooperation of Multiple UAVs for Area Monitoring Missions. Vol. 29. Pag. 471-495. En: Motion
and Operation Planning of Robotic Systems. Switzerland. Springer International Publishing. 2015. 522.
ISBN 978-3-319-14704-8

Acevedo Baiez, Jose Joaquin, Arrue Ulles, Begoia C., Maza Alcafiiz, Jesus Ivan, Ollero Baturone, Anibal:
Distributed Coordination of Networked Robots for Perimeter Surveillance Tasks. Pag. 379-406. En:
Human Behavior Understanding in Networked Sensing. Springer International Publishing. 2014. ISBN
978-3-319-10806-3

Cuesta Rojo, Federico, Salas Gomez, Francisco, Arrue Ulles, Begofia C.:

Aplicaciones JAVA para el Aprendizaje Basado en Problemas en la Docencia de Automatica. Vol. 1. Pag.
480-486. En: Evaluacion de la Calidad de la Educacion Superior y de la Investigacié. 2010. ISBN 978-
84-693-5316-5
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Publicaciones en Revistas

Arrue Ulles, Begofia C.:
SOPHIE: SOft and flexible aerial vehicle for PHysical Interaction with the Environment. 2022. Vol. 7.
Num. 4. Pag. 11086-11093. 10.1109/Lra.2022.3196768

Perez, Vicente, Arrue Ulles, Begofia C., Ollero Baturone, Anibal:
High-Performance Morphing Wing for Large-Scale Bio-Inspired Unmanned Aerial Vehicles. 2022. Vol. 7.
NUm. 3. Pag. 8076-8083. 10.1109/Lra.2022.3185389

Arrue Ulles, Begofia C.:
Autonomous UAV System for Cleaning Insulators in Power Line Inspection and Maintenance. 2021. Vol.
21. NUm. 24. https://doi.org/10.3390/s21248488

Arrue Ulles, Begoiia C.:
Autonomous UAV System for Cleaning Insulators in Power Line Inspection and Maintenance. 2021. Vol.
21. NUm. 24. https://doi.org/10.3390/s21248488

Perez, Vicente, Arrue Ulles, Begofia C., Ollero Baturone, Anibal:
Bio-Inspired Morphing Tail for Flapping-Wings Aerial Robots Using Macro Fiber Composites. En: Applied
Sciences. 2021. Vol. 11. NUm. 7. https://doi.org/10.3390/app11072930

Acevedo Bafiez, Jose Joaquin, Maza Alcafiiz, Jesus Ivan, Ollero Baturone, Anibal, Arrue Ulles, Begoia C.:

An Efficient Distributed Area Division Method for Cooperative Monitoring Applications with Multiple
UAVs. En: Sensors. 2020. Num. 20. Pag. 1-18. 10.3390/s20123448

Rodriguez Castafio, Angel, Real Pérez, Francisco Javier, Ramon, Pablo, Capitédn Fernandez, Jesus, Vega,
Victor, et. al.:

Al-Robotics team: A cooperative multi-unmanned aerial vehicle approach for the Mohamed Bin Zayed
International Robotic Challenge. En: Journal of Field Robotics. 2019. Vol. 36. Nim. 1. Pag. 104-124.
https://doi.org/10.1002/rob.21810

Ramon, Pablo, Arrue Ulles, Begofia C., Ollero Baturone, Anibal:
Detection, Location and Grasping Objects Using a Stereo Sensor on UAV in Outdoor Environments. En:
Sensors. 2017. Vol. 17. Num. 1. Pag. 1-16. 10.3390/s17010103

Ramon, Pablo, Bevec, Robert, Arrue Ulles, Begona C., Ude, Ale?, Ollero Baturone, Anibal:
Extracting Objects for Aerial Manipulation on UAVs Using Low Cost Stereo Sensors. En: Sensors. 2016.
Vol. 16. NUm. 5. Pag. 1-19. 10.3390/s16050700

Acevedo Bafiez, Jose Joaquin, Arrue Ulles, Begoina C., Maza Alcafiiz, Jesus Ivan, Ollero Baturone, Anibal:

A Distributed Algorithm for Area Partitioning in Grid-Shape and Vector-Shape Configurations with
Multiple Aerial Robots. En: Journal of Intelligent and Robotic Systems. 2015. Vol. 84. Num. 1. Pag. 543-
557.10.1007/s10846-015-0272-5

Acevedo Baiez, Jose Joaquin, Arrue Ulles, Begoia C., Diaz Bafiez, Jose Miguel, Ventura Molina,
Inmaculada, Maza Alcafiiz, Jesus Ivan, et. al.:

One-to-one coordination algorithm for descentralized area position in surveillance missions with a team
of aerial robots. En: Journal of Intelligent and Robotic Systems. 2014. Vol. 74. Nim. 1-2. Pag. 269-285.
https://doi.org/10.1007/s10846-013-9938z

Acevedo Bafiez, Jose Joaquin, Arrue Ulles, Begoia C., Ventura Molina, Inmaculada, Maza Alcafiiz, Jesus
Ivan, Ollero Baturone, Anibal:

One-to-one coordination algorithm for decentralized area partition in surveillance missions with a team
of aerial robots. En: Journal of Intelligent and Robotic Systems. 2014. Vol. 74. Nim. 1-2. Pag. 269-285.
https://doi.org/10.1007/s10846-013-9938-z

Acevedo Bafiez, Jose Joaquin, Arrue Ulles, Begofia C., Maza Alcafiiz, Jesus Ivan, Ollero Baturone, Anibal:

Cooperative Large Area Surveillance with a Team of Aerial Mobile Robots for Long Endurance
Missions. En: Journal of Intelligent and Robotic Systems. 2013. Vol. 70. NUm. 1-4. Pag. 329-345.
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